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OBJETIVOS:

A videovigilancia compde-se de um conjunto de cameras e demais recursos tecnolégicos
para servir como uma ferramenta que visa a seguranca publica ou privada em locais
estratégicos da movimentacdo de pessoas e/ou veiculos. Os interesses por estes sistemas,
em expansdo pelo mundo, estdo ligados a sua potencialidade em coibir atos antissociais,
apoiar na melhoria da mobilidade urbana ou ainda detectar ou prevenir eventos que
demandem acdo imediata para evitar colapsos, ou mesmo salvar vidas. A automacédo da
videvigilancia através de softwares que integram técnicas de processamento de imagens e
inteligéncia artificial (visdo computacional) é uma necessidade irreversivel, pois esta
atividade depende de um operador humano para fiscalizar muitas cameras através de um
trabalho tedioso, cansativo e sujeito a erros e omissdes no acompanhamento de
movimentacao suspeita.

A Deteccdo de Movimento Anormal (DMA) é uma anéalise de video util para fins de
videovigilancia e, em especial, aquela realizada sobre o rastreamento de objetos em
trajetos globais ndo usuais. A DMA em geral parte de uma trajetéria "anotada™ de objetos
de interesse. A proposta aqui € criar o software que faz o rastreamento de trajetdria de um
objeto de interesse em uma sequéncia de imagens. Esta trajetdria ird alimentar um sistema
DMA em uma etapa posterior.

No estado da arte sobre rastreamento, Cannons (2008) fez uma compilagcdo ampla de
ferramentas, abordagens, técnicas e modelos para demonstrar como diversos autores tem
tratado o problema. Ele e outros autores (XU et al., 2010; KO, 2008; HU et al., 2004)
dividem estes modelos em trés principais categorias:

e Rastreamento usando caracteristicas discretas,
e rastreamento com contornos
e rastreamento baseado em regiao.

No rastreamento usando caracteristicas discretas, o objeto mével € rastreado a partir de
um simples ponto ou, em versfes mais complexas, as caracteristicas rastreadas podem ser
linhas, grupos de bordas ou até mesmo modelos 3D.



O rastreamento de contornos oferece um caminho alternativo de implementacéo de
rastreadores em funcdo de levar em conta a parametrizacdo discreta de curvas abertas
(snake-based) ou fechadas (level set contour) que envolvem os limites da forma do
objeto rastreado. Esta categoria de rastreamento ndo é facilmente implementavel pois
exige uma modelagem baseada em um equacionamento que dependente das formas a
serem rastreadas.

Por fim, o rastreamento baseado em regido é uma colecdo de rastreadores que usam
técnicas estatisticas para inferir as proximas posi¢cdes dos objetos no frame seguinte
totalmente baseadas na informagéo contida na regido de pixels do objeto destacado do
fundo estatico da cena. Essa informacao pode ser cor, textura, gradiente, energia espaco-
temporal, resposta de filtros ou combinagéo dessas.

FERRAMENTAS DE DESENVOLVIMENTO:
e Computador e cameras
e Biblioteca de funcdes de processamento de imagem OpenCV e S2iL.ib.

PLANO DE TRABALHO / CRONOGRAMA

Revisdo bibliogréfica, estudo preliminar de técnicas de rastreamento em video: 2 meses
Escolha de uma abordagem a implementar: 2 meses

Implantacgéo: 4 meses

Testes: 2 meses

Escrita da Dissertacdo e defesa - 2 meses
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